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Patstavigais darbs

Uzdevums: Individuali vai paros izpétiet labas prakses piemérus sava valsti (Greencode Digitala rokasgramata un citi avoti),
iedvesmojieties un izstradajiet aktivitasu planu, kura iek|auta vides izglitiba un izglitojosa robotika, izmantojot izpété balstibas
macisanas pieeju (IBM). Sasaistiet valsts pirmsskolas izglitibas programmu, sasniedzamajiem rezultatiem un vadiinijam.
(Izmantojiet sagatavi, lai pardomatu visus solus.)

PiezZime: Parskatiet savu stundu planu, nemot véra to, ko esat apguvusi nodarbibas. Izvertejiet katru soli un pilnveidojiet savu

ieceri. Ipasu uzmanibu pievérsiet stratégijam un aktivitatém, kas atbalsta katru posmu.

IBM soli Skolotaju loma Robotikas un vides izglitibas kombinéta pieeja

Vada un atbalsta
procesu.

NOVEROT

IESAISTE

Virza un atbalsta
procesu. Palidz formuléet
galveno izpétes
jautajumu, pamatojoties
uz bérnu iepriek$éjiem
noveérojumiem.

APRAKSTIT

IZJAUTAT

Veicinat un atbalstit
turpmaku jautajumu
uzdosanu un izpéti.

Atvieglot jauno zindSanu
salidzinasanu un
integrésanu ar ieprieks
iegutajam zinasanam.

SALIDZINAT

IZPETE

PAREDZET

Atbalstit bérnus izteikt
prognozes un apspriest
vinu hipotézes.

Atbalstit procesu un
bérnu izvélétos veidus.

TIT

PE
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Paraugs

tabula 6.1

IBM pieejas rokasgramata, soli pa solim (pieméri)

the European Union

IBM soli Skolotaju loma Ar robotiku Ar dabu Robotikas un dabas kombinéta pieeja
Vispirms paradiet bérniem vienkarsu robotu Vedietbérnus dabiska vide, pieméram, darza vai parka. Bérni péta dabisko vidi un dzivas radibas, dzivniekus, putnus un
5 (pieméram, Bee-Bot) un |aujiet viniem vérot, ka Mudiniet vinus vérot dazadus elementus, pieméram, kukainus. Uzdodiet, pieméram, $adus jautajumus
o Vada un atbalsta tas kustas. Uzdodiet jautajumus, pieméram, "Vai augus, kukainus un laika apstak|us. Uzdodiet "Vai skudru celi ir taisni?”,
3 procesu. pamaniji, ka robots kustas?" vai “Kuras robota jautajumus, pieméram, ‘Ko interesantu pamani augos?’, "Ka skudras izvairas no $kersliem?"
W z dalas kustas?” un “Kas liek robotam kustéties?”, “Cik dazadu kukainu veidus redzi?" vai "Ka Tev Skiet, vai un "Vai skudram ir jabit piesardzigam?"
= |ai veicinatu bérnu zinatkari. kukaini palidz videi?"
§> iz atba/_sra Mudiniet bérnus aprakstit robota iezimes, Paludziet berniem aprakstit redzeto ar saviem vardiem, . o P o
0 — procesu. Palidz o - o - . o S L Péc skudru izpétes skoléni megina aprakstit vai uzzimet, ka
= = f _ pieméram, krasu, formu un izméru. L aujiet izmantojot ziméjumus vai vienkar§us aprakstus fiksgjiet UG _— A
I ormulét galveno o - A _ — _ . : skudras parvietojas, savus novérojumus par skudru celiem un
@ g B viniem izmantot savus vardus, lai izteiktu redzéto daba. Bérni var attélot lapas, ziedus vai o A o _ . _
izpétes jautajumu, R . o - o _ o - citiem apstakliem. Pieméram, péc skudru kustibas izpétes daba
< e redzéto, tadejadi veicinot vinu novérosanas un kukainus, pievérsot uzmanibu krasam, formam un L i ) . Sy
o pamatojoties uz R g _ A e T e i rosiniet simulét to uzvedibu ar robotiem. lesp&jams, ir piemérots
= s izteikSanas prasmes. Mudiniet fikét redzéto, izmeériem, tadéjadi attistot novérosanas un e ey
bérnu iepriekséjiem . o I — dridis, lai iepazistinatu ar robotu sensoru jedzieniem.
LA izmantojot zim&jumus vai vienkarsus aprakstus. aprakstisanas prasmes.
noverojumiem.
e U.ZdO(_j'et be”rnler_ﬂ Jautajum_usvpar dabas paradlbamv. Péc skudru kustibas izpétes bérni var uzdot talakus jautajumus,
Uzdodiet bérniem jautajumus par robota Piemeram, "Kapéc, Tavuprat, Sim augam ir nokaltusas e g = s L om s 4z
[T . s S v ) o - P ~ pieméram: “Ko skudras nes?’, “Kapéc tas ir svarigas?’, “Ka tas
— funkcionalitati. Pieméram, "Ka Tu doma, ko $I lapas?" vai "Kas notiek ar diki, kad list lietus?". "Kad més - o R i
= Veicing ; oty Lo e T _ JS - palidz dabai?” Skudram ir biologiskas manas, bet robotiem -
eicinat un atbalstit poga dara?" vai "Kas notiks, ja més nomainisim vérojam skudras, més redzejam, ka tas nes partiku S X S - _
= e " M. - 2 o - S tehniskie sensori, kas atdarina $o manu funkcijas. Sarunas ar
) turpmaku jautajumu So detalu?", "Kapéc, Tavuprat, robots apstajas?”, atpaka| uz savu puzni. Ka jus domajat, kas notiktu, ja - : AN
< P o N N _ L ~ L L P bérniem var skaidrot, ka skudru antenas darbojas lidzigi ka robota
2 uzdosanu un izpeti. Ko més varétu mainit, lai robots kustétos teritorija ap vinu plzni k|utu parak sausa vai bitu S Rt
N e ien w _ Lo - . i ! 2 sensori — tas palidz uztvert apkartéjo vidi. Piemeérs: "Skudras
citadak?" un "Ko més uzzinajam par robota aizaugusi ar atkritumiem? Ka tas mainitu skudru ; S - S
. S o - “y izmanto antenas, lai sajustu barbu vai $kérslus. Tagad
darbibu? uzvedibu?" Tas veicina kritisku domasanu par dabu un L A ;
o ; paskatisimies uz robotu - ka tas izmanto savus sensorus?
vides ietekmi.
Atvieglot jauno Péc tam, kad bérni ir izpétijusi robotu, palidziet Pec tam, kad béerni ir izpétijusi dabas elementus, Berni Ve(C Izpet], izmantojot da;adus avotus, tostarp weqka_rsus
= g e o B . U L e L ) tekstus, bérnu enciklopédijas, videomaterialus, dabas vai véstures
<< zindsanu viniem salidzinat to ar priekSmetiem vai mudiniet vinus salidzinat tos ar citiem priekSmetiem vai ; R g .
pd i o o o - - s R - . muzejus u.c. Vini salidzina informaciju un var uzdot papildu
w N salidzinasanu un rotallietam, kas viniem jau pazistamas. Tadi scenarijiem, kurus vini pazist. Pieméram, "Ka §T puke ir I Cr P e e = ~
= N ° o e . IS S - ) jautajumus, pieméram, "Vai visas skudras ir vienadas?" "Ka tas
Ly 2 integrésanu ar jautajumi ka "Ka $is robots ir/nav lidzigs jusu [[dziga tai, ko més redzéjam pagajusaja nedéla?" Tas vt DA a : :
o = I e R S A N T L o atskiras?" Parrunajiet "Skudras izmanto savus sensorus, lai
N < ieprieks iegUtajam rotalu masinai?" palidz integrét jaunas zinasanas palidz sasaistit jaunas zinasanas par vidi ar to, ko vini o o L I
1%} Y A - NS e palidzétu atrast partiku un sadarbotos ar citam skudram. Ka robota
zinasanam. ar jau eso$ajiem priek$statiem. jau zina. - .
sensori palidz tam veikt uzdevumus?
Pirms eksperimenté$anas ar robotu palidziet Pirms noverotaja vide tiek veiktas kadas izmainas Berni var izteikt prognozes par skudru daudzveidibu, par skudru
0 Atbalstit bérnus bérniem paredzet, kas notiks, ja vini veiks (pieméram, iestaditas jaunas séklas vai mainita ainava), ieguldijumu dabas procesos un to darbibu daba. Tapat berni var
N izteikt prognozes noteiktas darbibas, pieméram, nospiedis paludziet bérniem paredzét, kas, vinuprat, notiks. Tas izteikt prognozes, ka robots varétu kustéties lidzigi ka skudra -
o un apspriest vinu konkrétu pogu vai liks robotam virzities uz kadu var attiekties uz augu aug$anu, dzivnieku pieméram, atpazit Skérs|us vai sekot celam. Aiciniet bérnus domat,
Z hipotézes. Skersli. Aiciniet vinus padomat par to, ka roboti apmeklejumiem vai laikapstak|u ietekmi. Jautajiet, ka ka roboti varétu palidzet daba, lidzigi ka skudras palidz augiem un
varétu risinat redlas pasaules problémas. vide ietekmé kukainu uzvedibuy, saistot to ar ilgtspéjibu. vac partiku.
Athalstit procesu un lepazistiniet bérnus ar dazada veida robotiem, lepazistiniet bérnus ar dazadiem ekosistému veidiem, Izmantojot pieejamos materidlus, bérni mégina atrast atbildes uz
= istit proce radot attélus vai videomaterialus un vienkar§a izmantojot attélus, video vai vienkar§us skaidrojumus. visiem vai daziem jautajumiem, kas radusies iepriek$gjos posmos. Vini
0 bérnu izvélétos s o e L aictars it LA Ao IR . gt
o veidus veida |zska|drgjot to lfunkcuas.. B |z§k?|qr0JJet V|Aenk:73r3| EkOSJstemq irka dzwa‘ pasaulle _ var sa.||_dzmat7dazadvais skudru sugas, noteikt un deflne} to at$k|r!bas
’ Apspriediet, ka roboti palidz veikt dazadus kada vieta - pieméram, mezs, kura dzivo koki, dzivnieki utt. Vini var pétit dazadus robotu sensorus un salidzinat tos tiesi ar
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uzdevumus, pieméram, uzkop$anas, macibu vai un kukaini, vai darzs, kur aug augi un dzivo bites. Darzs, skudras manam.
izklaides joma. Tadejadi tiek veidota pamata dikis.” Parrunajiet, ka katrs elements palidz uzturét vidi,
izpratne un sagatavots pamats detalizétakai pieméram, ka bites apputeksné ziedus vai sliekas aerée
izpétei. augsni.
NodroSiniet berniem iesp&ju noverot un
dokumentét, ka robots darbojas kontroléta vide. NodroSiniet bérniem iesp&ju noverot un dokumenteét G _ s -
) P L _ Z o A . R . ) NodroSiniet bérniem iesp&ju noverot un dokumentet. Berni grupas
7] - Pieméram, vini var verot, ka robots zimé [iniju uz vides izmainas laika gaita, pieméram, augu augsanu vai ; - - S o im
= F Atbalstit bernu _ X L . o - . - s A var veidot plakatus, stastus vai zimejumus par dazadam skudru
S < | s papira, un pierakstit vai aprakstit to, ko vini redz, sezonalos kukainus. Vini var atzimet tadus noverojumus - ISR g
a | fzvéléto procesu un S - - - . . P sugam, apkopojot ieglto informaciju.
e pieméram, robota atrumu, linijas garumu un ka augu augstums, lapu skaits vai augu, kukainu tipi.
) troksni, ko tas rada.
_ . e Pec datu vaksanas palidziet berniem apspriest, ko vini Péc jautajumu izpétes béerni var iejusties skudras loma, sekojot
— Péc datu apkoposSanas palidziet bérniem e o . - Y e e A o
i . : ~ A ) uzzinaja. Sasaistit secinajumus ar ilgtspejigu praksi, skudras celam uz puzni". Ara izveidojiet laukumu ar vienada
— Vadit datu apspriest noveroto. Izmantojiet jautajumus, lai I e ; _ ; o S ehglgepags X )
TR %) _ e o y pieméram, ekosistému aizsardzibu. [zmantojiet izméra kvadratiem un dabigiem Skérs|iem — akmeniem, zariem,
@ D savstarpéjo vaditu vinu izpéti un veicinatu domasanu, T S ’ o : e D g -
a &= o o o " : S jautajumus, lai palidzetu viniem veikt analizi, pieméram, udens blodu u.c. Berni plano kustibu marsrutus, macas solu secibu
o <C | apstradiun veicinat pieméram, "Kas notika, kad robots parvietojas 3 ) R s A h _ - z B
< | Wo diskusiias 3traka". Tas palidz skoléniem sakt izprast datus Kas notiek ar augiem, ja mes tos laistam katru dienu? un robota parvietoSanos, nemot véera skudras uzvedibu. Parrunajiet:
z | B jas. oo asp o pras ’ Tas mudina skolénus veidot saikni starp savu ricibu un “Ka robota sensori darbojas lidzigi skudras antenam? Ka vini abi
< = sasaistot savus noverojumus ar rezultatiem. h o } ) S e o '
i) vides rezultatiem. zina, kurp doties un no ka izvairities?
9,; L aujiet bérniem ierosinat, ko vini véletos, lai ro- PSR . -
x > s S12L o= T Laujiet bérniem ierosinat eksperimentus, kas saistiti ar e . - .
= Atbalstit bérnus robots dara talak. Pieméram, vini varétu jautat, P e o e Laujiet berniem ierosinat eksperimentus par to, ka roboti var
5 . ; A apkartgjo vidi, pieméeram, izmeginat dazadus augsnes . - P I :
es eksperimentu vai robots var zimet apli, nevis liniju. veidus seklu stadidanai vai novérot saules qaismas parvietoties lidzigi skudram, un ka planot to kustibu, izmantojot
<& planosana un Palidziet viniem planot, ka likt robotam veikt So ; ; . 9 sensorus un iepriek$ ieprogrammeétus so|us. Berni salidzina robotu
g —_— AR i : ietekmi uz augu augSanu. S P A A gy o
2 vadisana. uzdevumu, izveloties pareizas komandas vai N B R ) un skudru parvietoSanas veidus, izceot lidzibas un atskiribas.
& ) _ Palidziet viniem planot, ka veikt Sos eksperimentus.
iestatijumus.
Laujiet berniem Tstenot eksperinenta planosanas Berni var izveido skudras térpu BeeBot (vai citam) robotam,
& Atbalstit solus ar robotu, izméginot savas prognozes. L T : ' padarot to par "skudru robotu". Piedavajiet situaciju: "ledomajieties,
> ) R T z Laujiet bérniem veikt planotos vides eksperimenta : I L _
=z eksperimentu Pieméram, vini var ieprogramme robota celu un o Lo . ! . ka robots ir skudra, kas dodas meklét partiku. Novietojiet uz ta cela
X ~ . i . R solus, novérojot mainigo lielumu ietekmi un registrejot ‘n . oo . — -
o L 3 i = ) b
= Istemosana parbauda, vai robots ievero vinu ieplanoto dazadus priek$metus (pieméram, nelielus kluciSus), lai tie kalpotu
7] P - - Al rezultatus. B A . ;
% marsrutu, un, pamatojoties uz rezultatu, koriget ka skersi - idzigi ka daba skudras sastop akmenus, zarinus vai
savus planus. atkritumus. Vérojiet, ka robots mégina tos apiet vai parvarét."
) - o . Péc aktivitates aiciniet bérnus vadit diskusiju par redzéto un
Kad eksperimenti ir pabeigti, veiciet diskusiju par _ . . N . . O . S e _
— g g =g Péc eksperimentiem vadiet diskusijas par rezultatiem. piedzivoto. Uzdodiet jautajumus, pieméram: "Ko jus pamanijat, kad
1<t rezultatiem. Uzdodiet tadus jautajumus ka: "Vai o o ol PO A A . S
> R, - . o Mudiniet uzdot jautajumus, pieméram, "Vai augi auga robots sastapa $kérs|us?", "Vai robota uzvediba atgadinaja skudras
= . . robots izdarija to, ko jis domajat, ka tas izdaris? . R o - R A - ) i A
Q Vadit un atbalstit P S - - ta, ka jus bijat paredz€jusi?" un "Ko uzzinajat par to, ka ricibu?”, "Ko jus uzzinajat par to, ka darbojas sensori un ka tie
N un "Ka jUs jutaties, kad robots darija/nedarija to, o o o rtarQ st o ; -
< 2 refleksijas procesu. ko jiis gaidijat?” augi aug?”. palidz robotam orientéties vidé?" Tas veicinas prasmi analizét un
&) o salidzinat.
& Péc aktivitates béerni tiek mudinati pardomat, ko Pec aktivitates aiciniet bernus pardomat savu macibu Berni reflekté par aktivitatém, par informacijas iegi$anas un
E vini iriemacijusies. Uzdodiet $adus jautajumus: pieredzi. Uzdodiet $adus jautajumus: "Ka jutaties, apkopo$anas procesu, iepazisanos ar robotu, ka ari par to, ka vini
o b, Vadit un atbalstit "Ko jus uzzinajat par robotu, kad mainijat ta redzot, ka taurini apmeklé ziedus?". Tas palidz iejatas "skudru robota" loma (izaicinajumi, gandarijuma brizi utt.).
= vértésanas ce|u?" vai "Vai viss notika, ka bija planots?". Uz skoléniem nostiprinat iegltas zinasanas un izprast savu Péc izvéles: Berni var paust, vai kadi neatbildéti jautajumi vai
9 procesu. izpéti balstitais cikls var sakties no gala, ja bérni ietekmi uz vidi. Uz izpéti balstitais cikls var sakties no témas, par kuram vini ieinteresejas laika, pieméram, "Ka dzivo
sniedz athildi uz jautajumu "Ko jus nakamreiz gala, ja bérni sniedz atbildi uz jautajumu "Ko jis bites?". "Ka bites parvietojas?" "Kads ir biSu ieguldijums daba?"
izméginatu citadi?". nakamreiz izméginatu citadi?". "Kada ir ziedu nozime daba?" "Ka darbojas citi roboti?" utt.
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Uz izpeti balstitas macisanass pieejas istenosana

Vai robotika un daba var iet roku roka, vai ari tas ir pilnigi pretéjas jomas, kuras ir gruti atrast saskares punktu?
2009. gada veiktaja pétijuma (Greenfield et al., 2009) izceltas astonas prasmes, kuras, attistot pirmsskolas
izglitibas posma, var palidzét bérniem izprast un apglt dabaszindtnes. Sis prasmes ir "'novérosana,
aprakstiSana, salidzinasana, jautajumu uzdoSana, prognozéSana, eksperimentéSana, pardomas un
sadarbiba" (Greenfield et al., 2009). Te top skaidrs, ka Sis prasmes ir |oti [ldZigas tam prasmém, kas tiek
veicinatas nodarbibas ar izglitojoSo robotiku. Sadarbibas prasmes un seciga darbibu ievérosana macibu
procesa veido IBM pieejas ciklu, un "(...) efektivai programmai ir jaaptver visas $Is pamatprasmes un
kompetences, lai nodrosinatu dabaszinatnu un inzenierzinatnu macibu pieredzi" Xunyi et al., 2021). lespéjams
apgalvot, ka IBM pieeja varétu kalpot ka saskares punkts starp dabaszinatném un izglitojoSo robotiku.

Dazados literaturas avotos IBM pieeja ietvertas prasmes tiek dévéetas atskirigi, grupétas apaksnodalas vai
citadas prasmju kombinacijas, taCu tas nemaina butibu un saturu. Tapéc Saja nodala mes iepazistinasim ar
to, ka IBM pieejas prasmes soli pa solim var veicinat pirmsskolas izglitibas posma.

IBM pieeju var strukturét Cetros galvenajos posmos - vispirms noveroSana, pec tam jautajumu izvirzisana,
prognozésana un nosléeguma - reflekteésana par paveikto (Hollingsworth & Vandermaas-Peeler, 2017).
Apvienojot visus aprakstitos macibu procesa posmus kopa, veidojas 4 solu/posmu cikls (1.1. attéls) (tas
varétu bdt ari vairakas secigas macibu nodarbibas, kas iet ietver sevi visus IBM pieejas posmus)

1.1. attels

Izpété balstits macibu modelis/pieeja

Izpete balstits macibu modelis

A >
w I 9

Novérot un
raksturot

Jautat,

» salidzinat un

\ prognozet
@
», )
1 ' -_ P >
Ad~ % ) =
” e 4 » ‘ d q
° o RADISANA
Ekaperimentel

REFLEKSIJA

Reflektét un
sadarboties

1. Nodarbibas (vai nodarbibu sérijas) pirmais posms - IESAISTE, kas veicina izglitojamo interesi par temu
un/vai petamo jautajumu.

2. Nodarbibas (vai nodarbibu sérijas) otrais posms - IZPETE - veicina témas izpéti, uzdodot jautajumus, uz
kuriem tiek rastas atbildes, pétot informaciju un prognozéjot iesp&jamas atbildes uz jautajumiem. Saja
posma tiek gtas jaunas zinasanas, ka art tiek salidzinata jauna informacija ar jau zinamo.

3. Nodarbibas (vai nodarbibu sérijas) tregais posms - RADISANA - vérsts uz jaunu zinaganu, prasmiju un
kompetenCu radiSanu. Tas ir macibu nodarbibas kodols, kura notiek iepriekS izplanota darbiba
(pieméram, eksperiments).

4. Nodarbibas (vai nodarbibu sérijas) ceturtais posms - REFLEKSIJA - ir nosleédzo$ais posms, kura audzékni
tiek aicinati apkopot pieredzi, pardomat paveikto un apguto, ka ari ierosinat turpmakos pétnieciskos
jautajumus par So temu.



Kad cikls ir pabeigts, audzékniem ir iespé€ja uzdot jautajumus par to, ko vél neesam izpétijusi un ko vel
vélamies noskaidrot, lai izpétitu citu saistitu tému vai tas pasas témas citu aspektu, tadejadi cikls sakas no
jauna, pieversoties jaunai temai. Uz izpéti balstitas maciSanas pamata ir princips, ka bérni uznemas iniciatora
lomu, vadot procesu katra posma (1.2. attéls).

1.2. attéls
Izpété balstits macibu modelis - Ko dara bérni?

Izpéte balstits macibu modelis
Ko dara bérni?
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Lai gan IBM pieeja prasa, lai maciSanas procesu vaditu pats audzeknis, skolotaja atbalsto$a loma ir iz8kirosa
(1.3. attels).

1.3. attéls

Izpéte balstits macibu modelis - Ko dara skolotaji?

Izpéte balstits macibu modelis
Ko dara skolotaji?

Ve 1 atbalsty
SAk of jaunu pleredz| vis N Ve M un atbalsm
»- odrogindt mats
utipumuy -— . (e Snd r
TE * ) Organi 2ot pktvithles
DoOkurmenticiia visn
N U2COL jautsjurmus,
» - ety gitajamo
LY A A naid " domddanu)
Wty » Lo
Y ' -t ¢ > Verbalizet un aospreat
AG™ ' * -' idejos. Ini parbaud
pétniecibn

Vewns interegl o — . == 5 un
uzzingt vairdk Clkds REFLECT CREATE npriedanaa pragme
elfietin iy s
viw Miles No vadveverptod ntegrét zimédany
jauna L daudzveidigan dorbtne
R tostiarp prowktas un

rotalncdarbiba

Vispirms skolotajam ir japlano process - gan ievaddala, kura bémi tiks ievirziti ttma, gan to aktivitasu
planoSana, ar kuram tiks sasniegts ieprieks izvirzitais sasniedzamais rezultats - vai tas bus eksperiments, vai
ta bus audzéknu veidota prezentacija, vai tas bus projekta darbs, vai uzdevumi ar izglitojoso robotu?

Otrkart, skolotajam japiedava pec iespéjas plasaks uzzinas avotu klasts, lai bérni varétu izpétit temu un
rast atbildes uz jautajumiem (bérnu enciklopédijas, attéli, video/audio materiali, uzticami interneta resursi



u.c.).

Treskart, ir |oti svarigi izaicinat bérnu spéju izskaidrot savas idejas, ka ari veicinat dzilaku izpratni par temu,

uzdodot dazada veida jautajumus macibu procesa laika.

Ceturtkart, visa cikla laika skolotajam jadokumenté audzeknu sasniegumi, lai varétu novertét procesu,

korigét savu darbu un sniegt atgriezenisko saiti bérniem un vecakiem.

Lai vél vairak uzlabotu IBM pieeju un tas saikni ar vides izglitibu un robotiku, més varam iek|aut vides datu
vaksanu, apstradi un interpretaciju. Sada integracija var nodroinat bagatigu macibu pieredzi bériem, laujot
viniem aktivi iesaistities dabas pasaulé un attistit kritiskas domasanas prasmes. Skolotaji, ipasi pirmsskolas
izglitibas posma, to var atbalstit, uzdodot jautajumus, palidzot informacijas mekléSana un sniedzot
noradijumus, lai palidzétu bérniem apgut Sis prasmes. Izmantojot Sadu pieeju, mes varam uzsvert vides izpéti
un ilgtspéju, veicinot bérnu izpratni par dabu, vienlaikus attistot vinu analitiskas un kritiskas domasanas

Sp€jas.

Tabula, kura aprakstits katrs IBM posms, ka arT iespéjamas darbibas izglitojosas robotikas un dabas joma, ir

atrodama 6. modulr.

2.1 tabula

Stratégijas un darbibas, kas atbalsta IBM pieejas posmus

IBM posmi

IESAISTE

IZPETE

RADISANA

REFLEKSIJA

Stratégijas, kas
atbalsta IBM posmus

leguto prasmju
izmantoSana
Uzminét/ paredzét
un parbaudit
Uzminét/paredzet un
uzlabot

Lomu spéeles Riku
izmantoSana
Zimésana
Diagrammas
veidosana

Saraksta veidoSana
Simetrijas
izmanto$Sana Modelu
atpazi$ana
Sistematizacija

Progresa uzraudziba
Lomu spéles

Attélu Ziméesana
Shémas zZimésana

Darbibas, kas atbalsta IBM posmus

Skolotaji var pastastit stastu vai paradit videoklipu par dabu vai robotiku,
lai rosinatu bérnu interesi par So tému. Sarunas laika skolotaji var
novertét bérnu zinasanas par tému, proti, ka vini veic noteiktus
uzdevumus un darbibas.

ArT audzekni var iesaistities, daloties sava pieredze par So tému.

Bérni var aprakstit, ko vini ir atradusi/uzzinajusi, izmantojot Zzim&jumus
vai vienkarsus teikumus (ar sarakstu vai ziméjumu palidzibu). Vini var
demonstrét savus noverojumus, izmantojot aprakstosas un kritiskas
domasanas prasmes, uzdodot jautajumus, apkopojot datus, salidzinot
un prognozejot.

Skolotajs var piedavat informaciju (dazus datus) un péc tam Jaut
audzekniem turpinat meklét pasiem vai spéles laika.

Skolotajs var iedrosinat bérnus, uzdodot jautajumus, pieméram: "Tatad
meés varetu...?"; “Ka jus domajat, kas notikty, ja...?"; “Ka jus domajat, kas
tas varétu bat?"; "Vai jus varat iedomaties kadu veidu, ka...?"; "Ko vél més
varam izméginat?"; “Vai jls esat redzéjusi/dzirdejusi/jutusi...?" utt.

Bérni var analizét iegutos datus, planot turpmakus pétfjumus vai
eksperimentus un interpretét rezultatus.

Skolotajs vada So datu analizi, uzdodot jautajumus: "Ka jds vélaties to
dartt?", "Vai ir vél kaut kas cits, ko jas varétu izmantot?', "Kapéc jus
nolémat to izméginat?", "Kapéc jus domajat, ka tas darbosies?", "Kur jus
varat iegUt vairak informacijas?", "Ka jUs zinat, ka...?" u.c.

Bérni var interpretét, ko vini ir iemacijusies vai ka vini ir atrisinajusi
problému. Vini var zimét par to, ko vini ir iemacijusies, izdomat stastu vai
izdomat un izspéléet lugu/situaciju.

Pardomu nollka skolotajs var rosinat diskusiju, uzdodot jautajumus,
pieméram: "Ko jis pamanijat par...?", "Ko jus no ta secinat?", "Ja jums tas
bdtu jadara vélreiz, ko jis mainttu?', “Kas tad notiktu?" u.c.



